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GELISMIS SURUCU DIKKAT DAGINIKLIGI UYARI (ADDW) SISTEMLERINE
{LISKIN TEKNIK GEREKLILIKLER

Tanumlar

Isbu Ek’in amaglars dogruliusunda AB/2019/2144 Yonetmeliginde yer verilen tanimlara ilave
olarak asagidaki tansmlar gegerlidir,

‘ADDW sistemi agisindan arag tipi’, ADDW sisteminin 6zellikleri ve islevselligi ile siiriiciiye
yarduner olmak i¢in kullamlan geri bildirim sistemi gibi temel hususlarda farklihk
gbstermeyen araclar anlamma gelir,

‘Nominal elmayan durum’, ADDW sisteminin stirticiiyle, araglar, ortamla ilgili unsurlardan
ve dier unsurlardan etkilendigi ve bu Ekte Bolim 3’te agiklanan imalatgmin dokiiman
paketinde beyan edilen sistem sinirlar déhilinde kalan bir durum anlamina gelir.

‘Goz referans noktast’, arag tasanminda kullanilan tek gbz referans: anlamina gelir.

Genel teknik gerekdilikler

ADDW sistemi, stiriiciiniin gdrsel dikkatinin ne zaman siirliy gérevlerine odaklanmadigin
belirlemeli ve stirficiiyii aragtaki insan-makine ara yiizii aracithfiyla uyarr,

ADDW sistemi, gergek stiriis kogullart altinda sistern hata oramint (yanlig pozitif) en aza
indirecek sekilde tasarlanur,

Gizlilik ve verilerin korunmas:

ADDW sistemi, aragtaki kigilerin biyometrik kisisel verilerini dikkate almadan iglev
gosterebilecek Gzellikfe olur. Bu baglamda biyometrik kisisel veri, gergek bir kisinin fiziksel,
fizyolojik veya davramgsal 6zelliklerinin teknik islenmesi sonucu ortaya gikan veriler olup,
bu veriler séz konusu gergek kiginin kimliginin belirlenmesine olanak tamir ya da kimligini
dogrular. Bunlara Grnek olarak yiiz goriintileri veya dakuiloskopik veriler verilebilir. Bu
gereklilik, ADDW sisteminin aragta takili olan kameralardan veri kullanmasi engellemez,
ancak kisinin ADDW sistemi tarafindan teshis edilmesini yasaklar.

ADDW sistemi, sistemin kapali devre bir sistem icerisinde islev gormesi ve galigmast icin
gerekli olan verileri siirekli olarak kaydedecek ve saklayacak sekilde tasarlamy,

. Kigisel verilerin herhangi bir sekilde islenmesi, 24/3/2016 tarihli ve 6698 sayih Kisisel
Verilerin Korunmast Kanununa uygun yapilir,

Ozel teknik gereklilikler
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ADDW sistem kontrolii

3.1.2 ile 3.1.6 arasi maddelerde belittilen gerekliliklerde aksi belirtilmedigi stirece ADDW
sistemi, 20 km/saati agan hizlarda otomatik olarak devreye giver. Arac imalatgisi, ADDW
sisteminin otomalik devreye girme ayarim daha diigitk bir hizda segebilir. Sistemin stirficintin
durumunu Slgmeye baglamasi ve kendini kalibre etmes igin, > 20 km/saat hizlarda toplamda
1 dakikaya kadar stiris stiresine izin verilir.

Stiriictinin ya ADDW uyarisint ya da ADDW sistemini manuel olarak devre digi birakmasi

miimkiin olur. Bu husus ise arac imalatgisinin, bu iki olanaktan hangisini (veya ikisini birden)

miimkiin kilacagina bagh olur.

ADDW sistemi, imalater tarafindan 6nceden tanimlanan durumlarda, Szellikle de asafidaki

durumlarda otomatik olarak devre disi burakilabilir;

a) Baska bir sistem dinamik stirtig gorevinin tamamini stirekli olarak tistlendiginde ve uygun
bir stiriicii izleme sistemiyle desteklendiginde,

b) Uzunlamasina ve yanal hareketi siirekli olarak kontrol etmede bir insan stitliciiye yardimes
olan “stirlicii tarafindan galisticilan bir arag sistemi” deviede oldugunda ve bu sistem uygun
bir stirficti izlere sistemi igerdiginde.

ADDW sisteminin otomatik olarak devie digt kalmasma neden olan kogullar ortadan

kalktipinda, ADDW sistemi otomatik olarak yeniden devreve girer.

Bu baglamda, dinamik siirily gorevi, seyahat planlamast ve varts noktalarnim ve ara noktalarin

segimi gibi stratejik islevler harig olmak tizere ve agafidaki alt gdrevier icerecek sekilde, aract

calistumak igin gereken tim gergek zamanh operasyonel islevleri ve taktik iglevleri
icerecektir:

a) Direksiyon ile yanal arag hareket kontrolii (operasyonel),

b) Hizlanma ve yavaglama ile uzunlamasina arag hareket kontrolii (operasyonel),

¢) Nesne ve olay algilama, tamma, simflandirma ve tepki hazirlama voluyla siiriig ortamimin
izlenmesi (operasyone! ve taktik),

¢) Nesne ve olay teplisinin uygulanmas: (operasyonel ve taktik),

d) Manevia planlama (taktik),

¢) Istklar, korna galma, igaret verme veya hareketler yoluyla géze carpmayi artirma (taktik),

ADDW sisteri, Madde 3.5'de belirtilen koguliar altinda otomatik olarak devre dis kalmaz,

ancak ADDW sisteminin dikkat dagmklig uyarilar otomatik olarak devie digt kalabilir,

Dikkat dagiukhg uyansmn verilmesi, devre dist kalmasina yol agan kogullar artik meveut

olmadigmda otomatik olarak yeniden devreye girer,

ADDW sisteminin dikkat dagmikhii uyanlarnt vermesi, diger stirls destedi sistemlerinin

yakin bir tehlike veya keitik biv durum konusunda uyanda bulundugu kogullar altinda,

otomatik olarak devre digi kalabilir. Ancak bu durum ADDW sisteminin otomatik devre disy
lcalmasma iliskin bir kosul degildir, Dikkat dagimlkdigs uyarismin verilmesi, bu uyarinn devre
dust kalmasina yol agan kosullar ortadan kalktiginda otomatik olarak yeniden devreye girer.

Insan-makine ara yiizii uyaridan da dahil olmak tizere ADDW sistemi, arag ana kontrol

anahtarmin her devieye girmesinde otomatik olarak normal ¢alisma sekline geri déner, Arag

imalatgist tarafindan baska otomatik normal ¢ahismaya gerf donme kosullars getirilebilir ve
eklencbilir.

Cevresel kosullar



32.1. ADDW sistemi, hem geee hem de glindiiz etkin sekilde caligir.

3.3

Siiriicti dikkat dagimbdh@inm izlenmesi

Strtictintn bakisinm varhig, 3.3.1.1 ile 3.3.1.3 aras: maddelerde belirtilen ilgi noktalarinda
ADDW sistemi tarafindan izlenir. Stuticiiniin bakisinin, asagidaki sekilde taumlanan gbz
referans noktasindan itibaren bagladif kabul edilir,

M ve N kategorisi araglar igin goz referans noktast, (dolayl: goriis cihazlar hakkinda) 46 sayili
BM/AEK Regiilasyonunda tanumlandigs gibi, siiriiciiniin géz mercedi noktalarin merkezi
olacaktir. Bu nedenle g6z noktasinm koordinaty, siirlict koltugunun R noktasindan dikey
olarak 635 mm yukandadir ('R’ noktasi, arag imalatgist tarafindan tammlanan Slgiim
isaretlerine istinaden halihazirda belirlenmistir). Alternatif olarak bir M; platformunu baz
almayan Mz, Ms, Ny ve Na kategorisi araglar igin g6z referans noktasi, dofrudan gbrilg
halkinda 167 sayih BM/AEK Regiilasyonunda tanimlandifu gibi, E2 goz noktas: olabilir. Gz
noktast E2, siirlictiniin sol ve sag gbzliniin merkezi arasindaki orta noktay: temsil eden bir
noktadir, “E2”, Z ekseninde gaz pedali topuk nokiasindan 1163,25 milimetrelik, X ekseninde
ise geriye dogru 678 milimetrelik bir sapmayla tammlanir. E2'nin Y eksenindeki konumu
dikey diizlem tizerindedir, orta uzinlamasima diizleme paraleldir ve siiriicii koltugunun
merkezinden geger.

33.1.1. Alan 1, asagidaki bdlgelerin fist fiste binmesi olarak belirlenir:

a) Aracin tavani,

b) Ik dikey diizlemin diginda arag igindeki herhangi bir alan (stiriiciinin 0° yénelimde
ileriye dontik yonil dikkate alindiginda), bu iki diizlemden bir tanesi, aracin
uzunlamasina yoniine gére (saga dogru) +55° derece doniik ve bir digeri de (sola dogru)
~55° donitk olup, her iki diizlem de agagida tammlandigs gibi g6z referans noktasinda
kesismektedir.

Asagidaki resimler soldan stirlis durumunu géstermektedir,

ALAN 1 (tavan)

ALAN1
Sajf tavaf (+55°)

ALAN 1 siivliciniin arkasinda

ALAN 1 |
Soltaraf

3.3.1.2. Alan 2, agafida belirtilen bolgelerin birlegimi olarak belirlenir;

a) On camm ve pencerelerin oldugu alan,
b) Goz referans noktasindan goriildiigh gibi 6n camun ve pencerclerin etrafinda 10°,
Asagidaki resim, soldan siirlig durumunu gostermektedir.



On canun ve pencerelerin etrafinda 10°

ALAN Z
On cam
ALAN 2
Pencere

/ ALAN 2
Pencere

ALAN 2
Kapi -
pencere

3.3.1.3.Alan 3, stirliclintin gdz referans noktasindan 30° agagida bir diizlemin altndaki herhangi bir
alanla ve agagida agiklanan Alan 1 ve Alan 2 ile etkilesim tarafindan belirlenir.
a)  Varsayilan olarak Alan 1 icinde degerlendirilen herhangi bir alan, Alan 3%in disinda
tutulur,
b) Varsayilan olarak Alan 2 iginde defierlendirilen herhangi bir alan, Alan 3%in dismda
futulur,
¢)  Arag imalateist, Alan 1 vefveya Alan 2'deki alamn bir kisnum Alan 3'e déhil etmeyi
seoebilir,

Asagidaki resim, soldan siirlis durumunu gstermektedir.

Gozreferans noktas

ALANZ -
(kapr-pencere
geriye Yalan
alan)

il

aLas i
{
i
i

ALAR 1 fgeriya kalan) | e i

0]

é ALAN  {geriye kala




(Altta yer alan resim, Alan 2’nin {6n cam artt 10°) en alt kismunin, 30° dikey goriis agisinm
altinda oldugu durumu temsi] etmektedir.)

3.3.1.4.Bir alana bagka bir alan eklemek veva bir alan baska bir alandan ¢ikarmak, her zaman
stirlictiniin gdz referans noktasmm bakiy agisndan yapihr. Yani bir alammm izdistimtng
bagka bir alan tizerinde aliken kullanilmas: gereken koordinat uzamsal koordinat degil, agisal
koordinattir, Iz diigiim alindiktan sonra, uzamsal koordinat kullantlarak bilegke alan
tanumlanabilir ve bu alanim tanimlanmast basitlegtirilebilir,

332 ADDW sisteminin kapsadign uyart tetildeyicileri ve durumlar

3.3.2.1. Asagidaki iki kosulun da pegerli olmast halinde stiriictiye hemen bir uyart verilir:

a)  Aracin fuzmm 50 km/saat veya fizerinde olmasy,

b) Stirticiintin Alan 3 igindeki bakiginm, nominal durumda en fazla 3,5 saniyelik bir stire
boyunca devam etmesi. B8lim 3 madde 1.3°te aciklanan nominal olmayan duromiar,
azami pominal durumun stire sinwim ek 1,5 saniye uzatabilir,

(b) bendinde siralanan kosullar her test edildiginde, teknik dlgiim belirsizliklerini telafi
etmel icin ek bir tampon siiresi uygulanmalidir.

3.3.2.2. Asa@daki her iki kogulun da dogrulanmast halinde stiriiciiye en kisa stivede uyan verilecektir:
a)  Aracin huzinm 20 kim/saat veya izerinde olmasi,
by Stiriiciiniin Alan 3 icindeki bakisimn, nominal durumda en fazla 6 saniyelik bir siire
boyunca devam etmest. Boliini 3 madde 1.3’te agiklanan nominal olmayan durumlar,
azami nominal durumun siire sima ek 1,5 saniye uzatabilir.
(b) bendinde siralanan kogullar her test edildiginde, teknik Slgtim belirsizliklerini telafi
etmek i¢in ek bir tampon stiresi uygulanmalidi.

3.3.2.3.Stiticiinlin bakiginm 3 numaral alana yoneldigi siivenin uzunlugu, ADDW sistemi devieye
girdigl andan itibaren sayilir, Bu stirenin uzunlugu, ADDW sistemi devrede oldugu ve §lglim
yapabildigi stirece, aracin hizindan bagimsiz olarak leiiliir.

3324 Siirtictinin bakisuun 3 numarali alan icinde oldugu stivenin uzunlugu, olast goriintii isleme
yapay olgulart veya 3 numarah alanin ‘igine, digmna ve tekrar igine' bakig yéniinde kisa bir
degisiklik nedeniyle sifirlanmaz. Tanimlanan olaylar igin izin verilen siire toleransi, arag
imalateest tarafindan tammlanacak olup, minimum siire toleranst 50 milisanivedir (giz
segirmesi).

3325 Arag imalatgisy, 3.3.2.1 ve 33.22'de belittilen durnmlarda daha disiik bir asgari iz
gerekliligi belirlemeyi secebilir.

3.3.2.6.Arag imalatgist; siirficliniin davranigin, biligsel dikkat daginikligm veya arag igindeki yakin
cevreyi sistemin anlamasma vardimer olmak igin, flave girdilere dayal ek uyan stratejileri
uygulayabilir,

34, Insan-makine ara yiizii gerekiililderi

34.1, Uyarmnm niteligi



3.4.1.1.ADDW sistemi tarafindan siitfictiyll bilgilendivmek igin gdrsel bir uyart kullanihir. ADDW
sistemi tarafindan telikleyici davramgm meydana gelmesinden sonra siirfictiyl miimkiin olan
en kisa stirede uyarmak igin sesli vefveya dokunsal bir uyan kullamiacak olup, bu uyar
3.32.1,3.3.2.2 veya 3.3.2.6 maddelerinde belirtilen tetikleyici kogulunun dogrulanmas: sona
erene kadar kademeli olarak artabilir ve yoPunlasabilir. Uyarmmn, siiriicliye sesli veya
dokunsal uyart verildiginde bagladifi kabul edilir.

3.4.1.2.Stiictiye saglanan uyari, Onceki olaylara, stirlictiniin davramsta, yol kosullarina, hava
durumuna ve diger ilgili baglamsal bilgilere dayali bir uyari stratejisine izin verecek sekilde
uyarlanabilir. Uyariya yapilan herhangi bir uyarlama, 3.4.2 ile 3.4.4.2 arasi maddelerde
belirtilen telnik kriterleri karsilar.

3.4.2. Gorsel uyan

3.4.2.1.Gorsel uyan, sitriicii tarafindan giindiiz kolayca gorillebilecek ve fark edilebilecek gekilde
yerlestiriliv. Gece vakli ise bu gbrsel uyar, siirliclintin kafasmi kangtrmayacak sekilde
dikkatli olma uyarilars igin kullanilabilir,

3.4.2.2.G6rsel uyar, sabil yanan veya yanip s6nen bir gdsterge olmalidu {Srmedin bir uyart lambasi,
agthr ileti olabilir).

3.4.3. Sesliuyan

3.4.3.1.Sesli uyart siriicti tarafindan kolayca fark edilebilmelidir,

3.4.3.2 Sesli uyarilarmn goguniugu, 200-8 000 Hz frekans spekirumu ve 50-90 dB genlik aralig
déhilinde olur, Arag imalatgisy, cevredeki giiriiltll seviyesine bagli olarak genligi ayarlayabilir,

3.4.3.3 Konusma uyartlart kullandiyorsa, kullanilan kelimeler gérsel uyarinin bir pargast olarak
kullantlan herhangi bir metinle uyumlu olur,

3.4.3.4. Alarmun igitilebilir kisme, en az siiriiciniin bu alarmu anlamasia yetecek kadar uzun olur.

34.4. Dokunsal uyan

3.4.4.1 Dokunsal uyar siiriicii tarafindan fark edilebilir olmali ve sitrficiniin dikkatini, stirlis gérevine
geri dandiirmesi beklenen herhangi bir ara yiiz yardmuyla dogrudan veya dolayl olarak
saglanir.

3.5,  ADDW sistem arizasi uyarisy
3.5.1. Kabier arzalar

3.5.1.1LADDW sisteminde kalict bir ariza tespit edildiginde, sivekli bir gorsel ariza uyari sinyali
verilir.

3.5.1.2.ADDW caligmaya baslamadan ¢ince, ADDW sisteminde en az bir baglangig otomatik kontrolil
tamamlanmug olur. Blektriksel olarak tespit edilebilir bir anza durumunda, siirliciiye bir ariza
uyart sinyali bildirilir.

3.5.1.3.Sistem, gegici olmayan bir senstr engellenme olayini tammali, 3.5.1.1 maddesinde belirtilen
ariza uyart sinyalini vermeli ve bu sinyal goriintiilenir. Bir senstr engellenme olayi, asgari
olarak ADDW sistemi akiif oldugunda sensdir tarafindan ik lgitlmemest durumunu kapsar.



3.5.14. Uyan sinyalini aktif hale getiven, ancak ADDW devre digt kaldiinda tespit edilemeyen

arizalar, tespit edildigi anda sistemde sallanmali ve arag ana kontrol anahtavinin her
aktivasyonundan sonra aracin ¢alistmimasindan itibaren, ariza veya kusur devam ettigi stirece
goriintiileruneye devam eder.

3.5.2. Gegici anzalar

352,

3.5.2.2 Stielictiye ADDW  sisteminin  meveut sinrlamalan ve/veya ADDW  sisteminin tipik

3.6,

361

36.2.

I.Elektriksel olmayan gegicl bir ariza durumunun tespit edilmesi halinde, madde 3.5.1°de

belirtilen ariza uyan sinyali gériintiilenebilir,

sintrlamalart hakkinda bilgi saglanir. S6z konusu sinulamalar, siciiciiyle, aragla, ortamia ilgili
unsurlar veya ADDW sisteminin performansini etkileyen ve nominal olmayan bir durum
olarak ele almamayacak diger unsurlar nedeniyle, stiriictt yiiz tzelliklerinin yetersiz sekilde
algilanmast sebebiyle ADDW sisteminin gecici olarak yetersiz islev gdstermesine neden olan
sinmrlamalardir. Arag imalatgisy, ilave gbrsel uyart yoluyla aktif yaklasim ve/veya yamb
bilgilendirme yoluyla pasif yaklagim uygulayabilir,

Periyodik yola elverislilik testlerine iliskin hitkiimler

Araglarin periyodik vola elveriglilik testleri amaciyla, ADDW sisteminin asagidaki
dzelliklerinin dogrulanmasi milmkiin ofur:

a) Arag ana konirol anahtarimin devreye girmesinden sonra ariza uyart sinyali durumunun
gozle goriiliir gekilde gdzlemlenmesi ve herhangi bir lamba kontrolii yoluyla ADDW
sisteminin dogru caligma durumu konirol ediliv, Ariza uyar: sinyalinin ortak bir alanda
(iki veya daha fazla bilgi fonksiyonunun/semboliiniin gériintilendigi ancak ayni anda
gOriintiilenemedigi alan) gdriintilenmesi durumunda, anza uyart sinyali durum
kontroliinden 6nce, ortak alanm islevsel olup olmadsg kontrol edilir.

by  Aracin teknik 8zelliklerinin buna izin verdigi, gerekli verilerin meveut oldugu ve teknik
imkanlar dahilinde yapilabildigi durumda, 6/1/2021 tarihii ve 31356 sayili Resmi
Gazete’de yayimlanan Arac Muayene Istasyonlariin Agimast, Isletilmesi ve Arag
Muayenesi Hakkinda Yonetmelik wuyannca bir elektronik arag arayiizimiin
kullaimasiyla ADDW sisteminin dogru iglevsellik ve yazihm biitiinlighh konirol
edilebilir. Imalatgilar, talep edilmesi halinde elektronik arac arayiiziiniin kullammma
iliskin teknik bilgilerin meveut olmasiu saglar.

Tip onay1 srasinda, arag imalatgisi tarafindan segilen ariza uyar sinyalinin galigmasinm basit

yetkisiz depigikiiklere kargt korunmasint saglayacak yollar, Bélim 3 kapsaminda teknik

dokiimanlarin degerlendirilmesinde gizli sekilde ana hatlariyla belirtilir. Alternatif olarak by
koruma gerekliligi, ADDW sisteminin dogru calisma durumunu kontrol eden ikincil bir yol
meveut oldugunda da yerine getivilir,



BOLUM 2

ADDW SISTEMLERINDE TiP ONAY KURULUSLARI VE TEKNIK SERVISLER
TARAFINDAN YAPILACAK YERINDE KONTROL TESTLERINE ILISKIN TEST
PROSEDURLER|

I Nolita kontrel (spot-check) testlerine iligkin genel gereldililder

I.1. Nokta kontrol testi, ADDW sisteminin ¢alisir durumda oldugundan ve tim uyarilar
goriintlileyebildiginden emin olunacak kogullar altinda yiiriitilmelidir. Kosullar, testi
kolaylastirmak amaciyla simiile edilebilir.

1.2, Test cihan

1.2.1. Kendi varsayilan konfigiirasyonunda diizenlenmis, tip onayna tabi olan arac,
Bu baglamda varsayilan bir konfigiirasyon, (stirlicinin disardan yardim almadan
degistirebildigi) haraketli pargalara sahip olan, stirficiiniin gorils netligini veya (tavan dhil)
on bdlme dahilinde daha fazla alana ulagmasint degigtirebilen araglar igin gecerlidir. Test igin
varsayilan konfigiirasyon, stirliclimiin madde 1.4.2°de belirtilen alan 3 igindeki sabitleme
noktalariin cogunu gormesini ve bunlarla etkilegime girmesini saglamal, giines 111, riizghe
ve yagmur gibi gevresel etkileri en aza indirmelidir.

1.2.2. Madde 1.5.1’de belirtilen hiz gerekliligini kaydedip teyit etmek amaciyla, (gergek veya simiile
edilmis) test araciin goriintilenen zin + | km/saat olarak belirleyebilen teghizat.

1.2.3. Madde 2’de belirtilen test kogullarina genel bir bakis sunabilecek sekilde konumlandirlms
olan yeterli sayida ek kamera.

1.3.  Test npumunesi

1.3.1. Test gergeklestirilirken, stiriicti koltugunda en az bir test stirliciisti olur.
Test stirficiist, madde 1.3.1.1 ile 1.3.1.4 arasinda belistilen niteliklere sahip olur.

1.3.1.1.Siwtis igin normal koltuk ve direksiyon ayart yapildikian sonra test siiriicfist, stirficiiniin
gozlerinin, gdz mercedi referansiin gdz noktasinda olmasina izin veren bir konumda olur.
Burada ara¢ imalatgisinm tercihine bagli olarak konumun degiskenligi su sekilde olabilir:
a) Goz mercedi referans noktasinin etrafinda + 100 mm wzunlamasina ve + 50 mm dikey,
b) (a) bendinde aciklanandan benzer veya daha biiyiik bir alann kapsandifindan emin
olunurken, goz mercedi referans noktass etrafindaki olas: siirficii goz noktast kenumunu
belirlemeye yonelik ilgili bir standardin temel almas,
1.3.1.2.5apka veya maske dahil olmak tizere gozlik veya bas aksesuarlarina izin verilmez.
1.3.1.3 Kaslar diginda yiizde sakal, biyik olmasina izin verilmez.
1.3.1.4.Arag imalatgisy, madde 1.3.1.2 ve 1.3.1.3"te belirtilen niteliklerden bir veya daha fazlasinn
test siirficiileri icin gegerli olmastm segebilir. Arag imalatist, madde 1.3.1.1°de belirtilen
siirticti gdzlerinin olast pozisyon bdlgesini genigletmeyi segebilir,

1.4.  Balag sabitleme noktalan
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Test edilecek sabitleme noktalarinm uygun konumu, tip onayr icin dikkate alinan aracin
kabininin geometrik ve tasarim kisitlamalarina gtire arag imalateisi tarafindan dnerilir,

Nokta kontrol testi, eger aracta varsa agafidaki bolgelerin tamaminda yer alan en az bir
sabitleme noktasin ve miimkiin oldugunda Bélim | Madde 3.3.1.3'e belirtilen Alan 3 iginde
bir noktayr icerir:

a) Stirlictiniin sol dizi;

b) Stirliclintin sag dizi;

¢} Stictictintin kucady,

¢) Yoleunun ayak boglugu veya siiviicti koltugundan soldan veya sagdan aracin bn alt
bolgesine dogru agag: bakan benzer bir konum;

d) Yolcunun koltuk yiizeyi veya bir yolcunun oturmasi, bir esyanin koyulmast ya da
yoleunun arag iginde hareket etmesine izin vermek igin tasarlannus bir yiizeye dogru,
stirlicti koltugundan sola veya safa asagt dogru bakan benzer bir konum;

¢) Torpido gozii veya aracin on bdlmesinin diger tarafindan (siiviicti tarafindan) 30%de
{dikey) benzer bir ver;

) Sirlictiniin hemen sol tarafindaki hava delikler;

g) Siirlictintin hemen sag tarafindaki hava delikleti;

g) Gosterge grubu (bag iistll gdstergesi ve Gn cam tabaninda uzunlamasma yer alan
gosterge harigtir);

h) Eglence ve bilgilendirme sistemiyle veya destek sistemleriyle etkilegimde bulunmak

icin kullamlan diigmelerle teghiz edildiginde direksiyon simidi;

Vites degistirici,

Isttma, havalandirma ve klima kumandalar;

Eglence ve bilgilendirme ekrani;

(a) ile () arasinda bahsedilen baska herhang bix sabitleme noktasiyla kapsanmarmissa,
gdsterge panelinin yakinindaki ileri bolgesinden olugan orta konsol.

Eger stirlicliniin konumu 6n bSlmenin ortasindaysa veya buraya yakinsa ve ‘aracin én
bélmesinin (siirticiintin tarafindan bakulgnda) diger taraft’, siiriicii konumunun solunda ve
sagindaki iki olasi bilgeye karsilik gelivorsa, teknik servisler agafidakilerden bir tanesinin
seger:

a) Balug sabitleme noktasi, sabitleme noltasinin “sol versiyomu” ve “sag versiyonu™
olmak fizere ikiye blmek,

b) Yalnizea ikiye bal tinebilecek birden fazla sabitleme nokfast varsa, (her bir taraf igin) sol
tarafi ve sag taraft en az bir kez kapsayabilmek i¢in, belirli bir sabitleme noktasi i¢in
“sol versivon™ ve. difer bir sabitleme noktasi igin “sag versiyonu” vaparak doniisiimiti
hareket etmek.
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Test hizlan

. Tiim bakus sabitleme noktalart asgari olarak, 20 km/saat ile 35 km/saat arasinda bir kez, 50

km/saat ile 65 km/saat arasinda bir kez test edilir.

Cevresel kosullar



1.6.1. Testler, glindliz ve gece boyunca gergek veya simiile edilmis harici calisgma kosulu altinda

arag tizerinde yapiimahdir, Glin isi@indan etkilenmeyen sistemler, gerek giindiiz gerekse gece
kosullarinda test edilebilir,

1.6.1.1. Testin bir deneme pisti yol ortanunda yapiimasi durumunda:

a) Glindiiz: Teste, giines dogduktan sonra ve piineg batmadan dnce baglanir,
b) Gece: Teste giines battilktan sorra ve glines dogmadan dnce baslanur.,

1.6.1.2. Testin simile edilmis yol ortammda yapilmast durumunda:
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a) Giindiiz: Ortam 1s:Zimun dagildigs kogullar (ISO 15008: 2017);

by Gece: Diisiik ortam aydmnlatmasma sahip kosullar, yani stirficiinin adaptasyon
seviyesinin afuhkll olarak dndeki yolun aracin kendi farlar tatafindan kapsanan
kismundan, cevieleyen sokak lambalarindan, ekran parlakliginda ve gosterge panosu
parlakhgmdan etkilendigi kosullar (ISO 15008: 2017).

Uyariar igin zamansal egiklerin tanimm

Dikkat dagmikhig uyarisimin verilmesi igin birincil egik:

Bir uyar, Bsliim 1'de madde 3.3.2.1 ve 3.3.2.2°de belirtilen gerelliliklere gore tetiklenir,
burada Béliim 2°de madde 1.4.2°de belirtilen bakis sabitleme noktalan izleme parametreleri
olur.

Wokta kontrol testi prosediivii

Test stiriiciistine, sisterin islevselligi hakkinda egitim verilir, Egitim stireci, arag imalatgist
tarafindan tip onay lkuruluglan ve teknik servislere Bolim 3 uyarmca saglanan kamt
klasdriinde agikga belgelenir.

ADDW sisteminin, baglatilmasindan sonra bir siire kalibre edilmesi gerekiyorsa, kalibrasyon
islemleri, paralel dikkat dagitict faaliyetler olmadan, baslangig (referans) siirlis durumu
srasinda gergeklesmelidiv.

Balag sabitleme noktalarimn test edilmesi

Test prosediirtl, stiviictiniin bakigin siiriig durumdan tek sefer, kesintisiz uzun bir siive bagka
yone cevirdigi durumlar tespit eder, Bu durumlarin tespit edilmesi, agagidaki kosullain her
ikisi birden karsilandiginda baglar:

a) Arag. Madde 1.5.17¢ gdre test edilecek hizi kaydettiginde,

b) ADDW sistemi, siiriiciiniin dikkatinin en az 60 saniye boyunca dagmik olmadigin

degerlendirdiginde,

Tip onayindan sorumbu kurulug, sabitleme noltalarmin test edilecedi sualamaya karar
verebilir,
Test sirasmda stirliciiniin eylemleri, dikkate alinan sabitleme nokialarindan dofial olarak
beklenenlerle simel olur.
Madde 1.4.2°de belirtilen bolgelere atanan tiim sabitleme noktalar iest edilir,
Her bir bakig sabitleme noktasinm dl¢liml i¢in, sistem test slirliciisti dikkatinin en az 15 saniye
boyunca daginik olmadiginu degerlendirdigi anda 8lgiim baglar.
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Arag imalatgisy, bu test igin dikkaéi dagilmis eylemler olarak kabul edilmeyecek temel
davranslar/aktiviteleri tanimlamak igin, Bolim 3'te belirtilen dokiimanlar araciligiyla bilgi
saglar.

Test siiriiciistine, bakisini, 2.3.3 maddesinde belittilen gereklikleri miimkiin mertebe en iyi
sekilde uygulayarak, sabitleme noktalarindan bir tanesine kaydirmas talimati verilir,

Test siirliciisti, bir uyart verilene kadar veya uyar igin beklenen siirenin iizerinden an az 3
santye geemis olana kadar, bakigin sabitleme noktast fizerinde tutup odaklar,

Her bir minferit sabiileme noktasimn ¢lgtilmesinden sonra ve diger bir sabitleme noktasina
gecilmeden dnce sistem, stirfictintin dikkatinin en az 15 saniye boyunca dagmik olmadigim
degerlendirir.

Test sonuglar

Stirticti bakigtni, Bolim 1 madde 3.3.1.3’te belirtilen Alan 3 iginde yer alan bir sabitleme
noktas: tizerinde Bolim [ madde 3.3.2.1°de belirtilen kosul altinda odaklanmug olarak
tuttugunda ve (0,5 saniyelik belirsizlik aralig da u,uen) 4 saniye iginde highir dikiat
dagimkligs uyarist verilmediginde, 8lglimler yanhs negatif olarak degerlendirilir.

Bir ADDW sistemi i¢in beklenen stire icinde farkli bir aracin sisteminden bir sesli uyari veya
dokunsal uyar tetiklendiyse ve bu uyan siiriiciiniin madde 2.3.6'da hahsedilen davramginin
degerlendirilmesiyle baglantiliysa, o zaman bir 6lgiim yanhs negatif durumdan “gecerli degil”

duruma degistirilebilir,

Stiviictt bakiging, Bolim 1 madde 3.3.1.3’te belirtilen Alan 3 iginde yer alan bir sabitleme
noktas: Uzerinde Bolim 1 madde 3.3.2.2°de belirtilen kosul altinda odaklanmug olarak
tuttugunda ve (0,5 saniyelik belirsizlik arahgm da igeren) 6,5 saniye iginde higbir dikkat
dagrukligs uyarist verilmediginde, 8lciimler yanhs negatif olarak degerlendiriir.

Bir ADDW sistemi i¢in beklenen stire iginde farkly bir aracin sisteminden bir ses veya
dokunsal uyan tetiklendiyse ve bu uyar: siirficliniin madde 2.3.6'da bahsedilen davraniginm
degetlendirilmesiyle baglantiliysa, o zaman bir 6lgiim, yanlis negatif durumdan *gecerli
degil” duruma degistivilebilir.

Kusurly insan davranis: degerlendirmesinin filtrelemek icin yeniden test prosediirii

Yeniden test prosediiril, madde 3.1'e gore yanlig negatif olarak degerlendirilen ve 50 km/saat
ile 65 km/saat arasinda test edilmis olan her bir sabitleme noktas: igin en fazla iki kez yapilir,
Yeniden test prosediicli madde 3.2"ye gére yanhs negatif olarak degerlendirilen ve 20 km/saat
ile 35 kim/saat arasinda test edilmis olan bir sabitleme noktasi igin en fazla iki kez vapilr,

Yeniden test prosediiriinde, madde 2.1 ile 2.3.3 arasinda belirtilen test prosediiriiniin adimlart
izlenir ve agagidaki uyarlama yapilir:
a) Sabitleme noktasi listesi, yalmizea 6nceden yanlis negatif olarak siniflanduilan
sabitleme noktalarmi igerir;
b} Test siirlictisti, belirli bir test noktasimimn her bir yeniden testinde, dikkati dagilmig
davranugla ilgili farkli bir eylem gergeklestirmelidir.
Test stirficlisiniin madde 1.3.1.1 ile 1.3.1.4 arasinda belirtilen gereklilikleri kargilamas:
kosuluyla, teknik servisler ayni veya farkls bir test stirlictistingi kullanabilir.
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6.1.1.

Nihai test sonuclar

Bir sabitleme noktast yveniden test edilirse, madde 3.1°¢ gdre iki kez yanhs negatif olarak
degerlendirilirse ve bu sabitleme noktast 50 km/saat ile 65 km/saat arasinda test edilmisse, bu
durumda yeniden test islemi siwasinda alinan dlgtimler “basansiz” olarak degerlendirilir,
“Gegerli defil” veya dogru pozitif olarak yeniden atanan bir yanhs negatif, artik bir yanhs
negatif olarak degerlendirilemez ve “bagansiz” kabul edilmez. Tek bir yeniden test
gergeklestirilmisse ve sonucy yanlis negatif ise, sabitleme noktasimn ikinci bir yeniden testi
gergeklestirilir,

Bir sabitleme noltast yeniden test edilirse, madde 3.2°ye gbre iki kez yanhs negatif olarak
degerlendirilirse ve bu sabitleme noktasi 20 kny/saat ile 35 km/saat arasinda test edilmisse, bu
durumda yeniden test islemi siasinda aliman 8lglimler “basarisiz” olarak deferlendirilir.
“Gegerli degil” veya dofru pozitif olarak yeniden atanan bir yanlis negatif, artik bir vanhs
negatif olarak degerlendirilemez ve “bagansiz” kabul edilmez. Tek bir yeniden test
gergeklestirilmisse ve sonucu yanlis negatif ise, sabitleme noktasinin ikinci bir yeniden testi
gergeklestirilir,

Kabul kriferleri

ADDW sistemine iliskin tiim tekuik gerekliliklerinin yerine getirildiginin nokta kentrol
testiyle dogrulanmas

Bagarisizlik kritexi:

Boliim 2 madde 1.4.2°de belirtilen, madde 2'de belirtilen prosediire gore test edilen ve madde
4’e gore muhtemelen yeniden test edilen tiim bakis sabitleme nokialar arasinda madde 5e
gbre bir veya daha fazla “basarisiz” 8lgiim bulundugunda, ADDW sisteminin nokta kontrol
testinden bagartyla gecemedigi degerlendinilir,

. Bagaril olma kriteri:

Madde 6.1.1'de belirtilen basansizhk lkaiteri kargilanmadipinda, ADDW sisteminin nokta
kontrol testinden bagartyla gegtigi degerlendirilir,
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Dokitman paketi

Arag imalaigist, onay kurulusuna ve teknik servise, ADDW sisteminin performansina dair
kamit igeren bir dokiiman paketi sunar.

Dokiiman paketi, madde 2've uygun olarak sistem islevselliginin bir agiklamasini ve madde
e gore sistemin gegerli kilmma stirecini igerir.

Arag imalatgisi, sistemin smurlamalanna ait bir agtklama sunar. Bu sinirlamalar, ADDW
sisteminin performansinin diigmesine neden olabilecek stiriiciiyle, aragla veya cevieyle ilgili
unsurlar olabilir, ancak bunlarla simrh degildir,

Sistemin agiklanan sinrlamalar déhilinde arag imalatgisi, tekrarlanan testlere gore ADDW
sisterninin performansinn degerlendirilmesi hakkinda bilgi verir ve sistemin siiriicii dikkat
dagmikligmi nasil izleyebildigini, buna uygun uyartyt nasil verdigini agiklar,

Dokiiman paketi, tip onay kuruluguna ve teknik servise Bolim 2 madde 2°de belirtilen nokta
kontrol testi gerceklestirilmeden once verdlir,

ADDW sisteminin islevselligi
ADDW sisteminin nasi iglev gasterecegini detaylandiran dokiiman paketi asagidakileri igerir;

a) [ligkili arag hiz aralikiart dahil olmak fizere sistemin aktivasyonu, yeniden aktivasyonu
ve devreden gikma fonksiyonlanain bir agiklamast,

b) Stirlict dikkat dagimklign Slemek igin kullamlan tim metrikler iceren sistem
giriglerinin tamaminim bir listesi;

¢) Eger varsa birincil ve ikincil/yedek metrikler arasindaki iligki de déhil olmak iizere,
metriklerin nasil islev gosterdigi ve siirfis davranigmi nasil izledigine dair bir agiklama;

¢) Sistem tarafindan izlenen siirfis davramigindaki tetikleyicilerin bir agiklamast;

d) Sistem igin miimkiin olan goiz referans noktass ¢evresindeki alann bir agiklamast, bir
standarda yapilan bir atif kullamimigsa, Bélim 2 madde 1.3.1.1(bY’de agiklandigs gibi
test siirficlisti gozlerinin olmast beklenen alanm bir agiklamasy;

¢) Strlict dikkat dagimlligmm degerlendirilmesi agisindan Béliim 1 madde 3.3.1°¢ gére
sistemin 1, 2 ve 3 numarali alanlar olarak degerlendirdigi arag kabini igindeki alanm bir
agiklamast (metin agiklamasi, tesim, teknik ¢izim veya bagka yeterli bir yintem
olabilir);

§) Bollim 2, madde 1.4.2've uygun olarak, arag kabini iginde nolkta kontrol testi igin her bir
bakig sabitleme noktasinin yerlesimini sinirlayan bolge/bolgeler;

g) Sistemin insan-makine ara yiiziintin aksanuni ve bunlarn amaglanan iglevlerini ayrintili
olarak agiklayan bir dokiiman, bu dokiiman sunlari icermelidir:

i) Bélim 1, madde 3.4 uyarmca ADDW insan-makine ara ylizii gerekliliklerine
uyumun kanrtt ve ara¢ imalatgisin Bélim 1, madde 3.4.3.2'de belirtilen tavsiyeye
uymamay: segmesi halinde bunun gerekgeleri,
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ii) Siirfictintin verilen dikkat dagmkligi uyarilarina uymamast durumunda uyarinin
tekrarlanmass, kademeli olarak verilmesi veya siddetinin arfilmasima iligkin
stratejinin agiklamasy,
i} Arag 62@1 ihtiyaglari olan bir siiriicii icin uyarlanmigsa, ADDW sisteminin buna gére nasil
ayarlanabilecefine dair agiklama,
Dokiiman paketi aym zamanda sistem simrlamalarmin agiklamasin igeren bir listeyi ve bu
sinirlamalar dahilinde sistemin performansinin nasil etkilendigine iliskin kanitlart da igerir.
Sistem giriglerinin listesi yalnizea, ADDW sisteminin tip onay1 igin dogrulanmasi amaciyla
onay kurulusuna veya teknik servise verilir.
Tiim ikineil metriklerin listesi, teknik servisten onay kurulusuna iletilemez.

ADDW sisteminin gegerli kilinmasi

ADDW sisteminin madde 2.1(g)’de belirtilen siurlamalar aralifainda nasil gegerli kilmdigins
aynntili olarak agiklayan dokiiman paketi agagidakileri igerir:

a) Degerlendirilen test katthmeilarmn sayist ve demografik Gzellikleri hakkindaki bilgiler
de dahil olmak tizere, insan siiliciilerle gergeklestirilen tekrarlanan testlerde toplanan
sistem performansina iligkin kanitlar; bu kanitlar sunlart igerir:

i) Katilmmeilar segilitken kullanidmig olan déhil etme ve harig tutma kriterleri ve
Avrupa Birligi ve Tiickiye'deki stirficii popuias"ommun temsili bir bakim{
agismdan, sistemin kendi siurlama araligs dahilinde etkin (efektif) kabul
edildiginden emin olunmast,

il) Arag igin hedeflenen demografi acisndan katihimeilann yeterliligine ifigkin bir
agiklama (drnegin ADDW sisteminin kurulu oldugu aract strmek igin gegerli bir
ehliyete sahip katdimetilar),

b) Testin tekrar edilebilirligi ve tekrar gerceklegtirilebilir olmasi hakkindaki bilgiler de
dahil olmak iizere degerlendirilen test kogullarinm agiklamasi,

) Sistemin alismastni kisitlamayan hava ve 11k kogullarinda sistemin etkili bir sekilde
calistifina dair kanit,

Gegerli kilma bagka bir arag {izerinde gergeklestirilmigse, dokiiman paketinde, gegerli kilma
stirecini aracin tip onay gerekliliklerine baglayan bilgiler yer alir,

Gegerli kilma testi bir siiriy simiilatorinde gergeklestirildiyse, arag imalatgisy, ADDW
sisteminin test edifmesi amaciyla bu simiilatoriin sinwrlamalarine gergek dinyadaki agile yol
testi agisindan belgelenir, Bu dokiimanlar sunlar igerir:

a) Simiilatorden gelen ve ADDW sistemni icin kullanilan birineil giris verileri ile gergek
kosullarda aragtan alinan birincil girig verilerinin karsilagtiriimass,

b) Simiile edilmis gegerli kilma sonuglarimin gegerliligine dair bir analiz.

Gegerli kilma eger teknik gerekliliklere uygunlugun belirlenmesi veya tip onayi igin sistemin
performansinim artuilmas amaciyla yapilan bir aragtirma kapsarinda gergeklestirildiyse, bu
Yonetmelikte belirtilen gerekliliklerin ADDW sistemi tarafindan kargilandigina dair tip onay
kuruluglarina glivence vermek igin arag imalatgilari tarafindan kullanilan kabul araliklan da
dahil olmak tizere, dokiimanlar parametreler hakkinda bilgi igerir.

ADDW sistemi dokitman paketinin ve test raporunun teknik servis tarafindan
degerlendirilmesi

Telnik servis, tip onay1 icin aday olan aragta kurulu ADDW sisteminin;

(a) Bolim Ude belirtilen teknik kriterleri karsiladigindan ve,
(b} Boliim 2°de belirtilen nokta kontrol testini bagariyla gegmis oldugundan emin olmahdir.,



