Ek-1

MOTORLU ARACLARIN ON CAM SILME VE YIKAMA SISTEMLERI ILE (LGIL
AT TIP ONAYI ICIN IDARI BELGELER

KISIM 1
Bilgi Dokiiman:
ORNEK
Bir motoriu aracin, &n cam silme ve ytkama sistemieri ile ilgili AT tip onaywa iliskin ........

numaral: bilgi dokiiman.

Asagdaki bilgiler, uygulanabilirligi varsa, tig kopya hélinde verilmeli ve bir igindekiler listesini
icermelidir. Cizimler A4 boyutunda veya A4 formatmda bir dosyada, uygun dleekte ve yeterli
aynntt igerecek gekilde verilmelidir. Eger fotograflar varsa, bunlar yeterli ayrintt gostermelidir,

Bu bilgi dokimam igerisinde belirtilen sistemlerde, aksamiarda ve aym teknik {initelerde
elektronik kumandalar varsa, bunlarin performans: ile ilgili bilgiler de vetilmelidir.

0. GENEL

0.1. Markas: (Imalatginun ticari ady): ................ RSN vreeean reeer e b s et
0.2. Tipht oo, iverrenens crmeeeeens cerverraes rereeaeies oreeeens rerenrens pree vt
0.2.1. Ticati ady/ adlart (VArSa):........couevirinrirereeoreirreierrissesennns reraer et s ree v bbb
0.3. Arag tizerinde igaretli ise, tip tamtim gekli () 1oovevunns e e eer et v eaien
0.3.1. Bu 1saretlcmemn VEO 1rrvereeiiartanrinressererres e sseraneenns Cvreeenias SOTUURURRN
0.4. Atacin Kategorisi®; ......oovvvvvennn. et . e eers i ant et b
0.5. TNAlAOUNIN A1V BAKESE: +.vvvvivivesiesesesiisaessaeseeesessesvsaeseessesbasessesssensreneanasenns
0.8. Montaj fabrikasiuy/ fabrikalarinim ady/ adlan ve adresi / adresleri ... NN
0.9. Imalate1 temsileisinin adt ve adresi (Varsa): .......ucermmmissses "

1. ARACIN GENEL YAPT OZELLIKLERI
1L.1. Numune bir aracin fotograflar ve/veya cizimleri: e

3. MOTOR(Y)

3.2, Jgten yanmalt MOtOr:......cveevviiiveanserainivnecrnesanens P UUT ORI PPPPPON
3.2.1.8. Azami get giig (*): d/d'da kW (imalatgtnm beyan ettigi deger)
3.2.5. Elektrik sistemi

3.2.5.1. Aoma gerilitti: .oovvececs V, arti/eksi topraklama
3.2.5.2. Dinamo

32521 TPE ovrvreerereveeseesensesiss st eeenessenns e e b e
3.2.5.2.2. Anma GIKIS BICHL ..veveieiaceansesssrvansrserencssbnsssnrnuncassaansinnsisbenarrasavananenaan VA
3.3. Elektrik mototn

3.3.1.1. Saatteki aZami SHE o..veuerereierereriresesennsessises e sennsssssinsnnsennsimssssssssisss KW
3.3.1.2. Caligma gerilimi: ...ooviiriircmnerenmini e irrrreereeerraaaanes PR, AY
33.2. Ak

3.3.2.3. Kapasitesi: oovevveunnieneecnncnns heitsinaasnestnsatt R thasenenensTayanneriine Ah (Amper-saaf)
3.4. Motor veya motorlarmn birlegimi .

34,1, Hibrid elektrikli arag: Evet/Hayr

3.4.2. Hibrit elektrikli arag kategorisi: Arag diginda sarj edilebilit/ ara¢ diginda garj edilemez "




3.4.4. Enerji depolama cihazinm tarifi: ...................u........(akil, kondansatdr, volan/dinamo)

3445, Enetji: ......... (akil i¢in: gerilim ve 2 saat igindeki amper-saat olarak kapasitesi,
kondansatér igin: J, ........uuvn... )
3.4.4.6. Sarj cihazi: Arag iizerinde/harici/meveut defil™...........oveiiviireiieiie s

4. AKTARMA ORGANI (TRANSMISYON) ()
4.7.Azami atag tasanim hiza (Kvh) (%)cveeceoreeereneeieeeesnas

9. USTYAPI (GOVDE)
9.2. Kullamlan malzeme ve yap) yontemi: ..........c.cooeenn

9.4, On prily alans

9.4.1. Ana referans igaretlerinin kolayca teshis cdilmelerini saglayacak ayrmtida ozellikleri ve
teyit edilmelerine yarayacak her birinin diferine ve R-noktasma gére konumu: ........cc....ce.
9.5. On cam ve diger camlar

9.5.1. On cam

9.5.1.1. Kullantlan malzemeler; ............cooviimeeevininniiininninininin,

9.5.1.2. Montaj ydntemi: ........ 5
5030 EHRON BLASLS ocoiiiavisusasin oies ssssissatsessesbomsinssissnsiosSesss i o34 4 U s SiG 4o RR AN 3 s s 2080
9.5.1.4, Tip Onay1 numarast /DUmATRLALL ......ecuvvvemmmnssnisemuirnnr s nnanr st
9.5.1.5. On cam aksesuarlari, varsa elektrikli / elektronik pargalanmin kisa tanim ile takildiklar
KON i ssimavaaasasiin, R e A R R T T TR R
9.6. On cam silme sistemleri

9.6.1. Ayrintilt teknik tanimt (fotograflan veya gizimleri dahil): .ocooonnnsisrisisensisiisienn

9.7. On cam yrkama sistemleri

9.7.1. Aynintih teknik tanumi (fotograflan veya cizimleri dahil) veya ayn teknik inite olarak
onay almigsa tip ONAY MUMALASE ... ........vvereeaneersruieesmmrssssssssansssmsanaessineamssns s s
9.8. Buz giderme ve buju dnleme

9.10. Ig donamm

9.10.3. Koltuklar

9.10.3.5. R-noktasimn koordinatlar1 veya ¢izimi

9.10.3.5.1: SEEBONROINEE .coxcissivionsnmimitisssosinss veiaspmasscasassiss concunvensassam roansmxsnsyms vt

9.10.3.6. Koltuk SIrt taSarnm a01S1....eeiiriieeeeisisinrsnribenrrrrrrs e a sty
0.10.3.6.1. SUHct KOMUFU: . ..vuvivvvvrrrrmrirrirnnrrreseeeeeeeineraee s aessaaasaanainans

A frklayic: notlar:

Y Uygulanmadigr durumlarda siliniz. o
® Eger tip tanstim sekli bu bilgi dokimaninda kapsanan arag, parga veya ayri rekfzzk ‘bfnm
tiplerini tammlamakla alakasiz karakterler igeriyorsa, bu karakterler belgelendirme icerisinde
2 sembolii ile temsil edilmelidir (9rnegin: ABC??123??). o
© Motorlu Araglar ve Rémorkiar1 Tip Onayr Yonetmeligi(2007/46/AT) Ek Il Kisim A daki
tammlara gore simiflandarilmigtir. .

™ Benzin, dizel vb. veya bagka bir yakit birlegimi ile de gahsabilen bir aragta, :'naddeler rekrvar
edilmelidir. Konvansiyonel olmayan motor ve sistemler igin, burada belirtilenlere egdeger
ozellikler imalatgi tarafindan verilmelidir.

W 12/11/200] tarikli ve 24581 saydi Resmi Gazete'de yaymmlanan Motorlu Araglarm Motor
Gicii ile Tgili Tip Onayt Yonetmeliginin (80/1269/AT) sartlarna uygun olarak belirlenmigtir.

® Belirtilen ozellikler onerilen biitun varyantlar igin verilecektir.

@ Rémorklar haklanda imalat¢: tarafindan miisaade edilen azami hiz.



KISIM 2

ORNEKX.
Format: A4 (210 x 297 mm)
AT TiP ONAYI BELGESI

Tip Onayr Kurulugunun Damgast

Bu belge; son olarak (AB)..../.... sayilt Yonetmelik" ile degistiriidigi sekliylc (AB)1008/2010
Yonetmeligine gére 5n cam silme ve yikama sistemleri bakimundan bir arag tipine,

— Tip onaymin O,

— Tip onay: kapsam genisletilmesinin
— Tip onayinin reddi kararmin |

~— Tip onaynun geri gekilme kararmn @

verilmesi hakkinda, bildirimdir.

AT tip Onayl BUMATESE ..ovvreensrernnnnessnesssenns
Kapsam genigletmesi nedent: ....... bevrreren

BOLUM 1
0.1. Markast (frnalateinin HEati @d1): ..vveeeveiiieriveecvreaeeeeressesrncrsraneesressssssn e nassiees
1L ¥ O RO OO PPR PP RS PP PP PPPPTP PP
0.2.1, Ticari ady/ adlan (varsa): .........ccooeeevemmemecrnnsseenes SO OO PSP PP RRRRN
0.3. Arag fizerinde isaretli ise, tip tanttim ek} () cv..vouvnieivnnierirnneaens v
0.3.1. BUiaretin YOI ..oveeveeririuinnurisrenssesssesnsinsssnss PR UUPUUTOPUOTOPOI
0.4. Aracin kategorisi™: .................. et e s s aa s irrrreeeneserrensrrars e aane
0.5. Imalatgtnin adi ve adresiz .....coveenens. retetttriivereeananeres aaaieseaRuneeaaesr i eieeer T aies
0.8. Montaj fabrikasuun/ fabrikalanmn ady adlart ve adresi / adresleTi s
0.9. Imalater temsiteisinin adi ve adresi (VATSB):: ......ooerimnraesiinesiisnsibniias s

BOLUM 2

1. llave bilgiler: Eklentiye bakintz.
2. Deney yapmaktan sorumlt ofan teKDIK SEIVIS: ...oovieevreirarrsmreniemimnsiesiasm s
3. Deney raporunun tAIEHE: ... .. cveeiriiiiiis st
4, Deney TApOTUIIUI DUMELAST 11vvrerrseerrarsersssosrnrermassaressnsinssisinssrnsessstasssnnsaeinsareiires
5. Agiklamalar (varsa): Eklentiye bakinrz..
6. YOI oiiiiiirrrcien e e rrae b Craereeeareranes et eeeeenraiieriaasnaaeeresieeiiiararareaes
B PSP os e eevemnaeeeeraeeeserrreienrrenrerrarenareas
8. TZ8: vt e e e TS U TP TR OO OUPPP RSO
Ekler: Bilgi paketi

Deney Rapotu

" Uygulanmadigr durumlarda siliniz. o
& Tip tamitum igaretleri, bu bilgi dokimam kapsamina giren arac, aksam veya ayrt tglmzk iinite
tiplerinin tarif veya tammlanmas: bakmndan iligkili olmayan karakterler iceriyorsa, bu
karakterler belgelerde 7' semboliyle gosterilmelidir (Ornegin: ABC?212322). ) '
O Motorly Araglar ve Romorklart Tip Onays Yonetmeligi(2007/46/AT) Ek Il Kistm A'da
tammlandigs seklivie,



Eklenti
s Numarah AT Tip Onay Belgesine ait

1. Dave bilgiler:
1.1. Arag tipinin yapist, boyutlari, hatlart ve aract olugturan pargalan hakkindaki kisa tanum: ...,
1.2. Silme ve yikama sistemlerinin caligma yéntemlerinin tammt: ............. e

1.3. Silme sisteminin detayl tantm1 (megin; silecek slipiirge sayis1, siipiirge nzunluklar, silecek
kolu BOYUHATL, VL) ...ttt a et ee e eeeerenn o

1.4. Yikama sisteminin detayl tanum (Sregin; meme sayisi, meme bagina ¢tkig borusu sayisi,
yikama pompast, sivi depolama haznesi, yikama hattt hortumlan ve bunlanm pompaya ve
memelere montajt, vb.): ..oociiviieeien, e eeetr et er et rer e et cara T r e s e nnbi e e e eareatn
1.5. S1v1 depolama kapasitesi (HEE): .........cvrrvreeeresieniererieieisiesert e e esesse e e

1.6. Aractn tasarim olarak azami hizi (Kr/h CIRSINAET): ....ovversevs v s

2. Direksiyon konumu: sol/sag ("

3. 8ol direksiyon ve ayna simetrigi sap direksiyon igin sistemler: Evet/Hayu"

4. Striict tarafi/merkez/yoleu tarafy............. verUndaki silecek koluw/silecek stiptirgesic”
tizerine takiloug acrodinamik spoyler.

5. AGKIAMAIAL: ... .uieiiiie et s e a e stn et er e n e anens

YU Uygulanmadi@s durumlarda siliniz.



Ek-2
AYRI TEKNIK UNITELER OLARAK ON CAM YIKAMA SISTEMLERININ
AT TiP ONAYI iCIN IDARI BELGELER

KISIM 1
Bilgi Dokiimam
ORNEK
Ayn bir teknik tinite olarak 6n cam yikama sistemletinin AT tip onayyna iliskin ........ pumaralt

bilgi dokiman. ,

Asagidaki bilgiler, uygulanabilirligi varsa, ig kopya halinde verilmeli ve bir igindekiler listesini
igermelidir. Cizimler A4 boyutunda veya A4 formatinda bir dosyada, uygun dlgekte ve yeterli
aynut igerecek gekilde verilmelidir. Eger fotograflar varsa, bunlar yeterli ayrintt gstermelidir.

Bu bilgi doktimam icerisinde belirtilen sistemlerde, aksamlarda ve ayr teknik initelerde
elektronik kumandalar varsa, bunlarin performanst ile ilgili bilgiler de verilmelidir.

0. GENEL

0.1, Markast (Tmalatgmn ticari ad1): .......ccevneeeneriisiviemencinnrinenne e bbs st
0 1 OO O OO PSSP PP YT PITPISPOPTTRIED
0.3. Arag tizerinde igaretli ise, tip tanttm §ekli (): .voeevecverinnnnns SRR
0.3.1. Buigaretin Yeri: .......cooorriirinnrncirininns e ree i eersestreeseesasehtesaesbrrarnra aneuzanEen
0.5. Imalatemun adi Ve AAEESE: ...everisuversiivrrssmeessenssrssariire e s »
0.7. Ayn teknik finitelerde, AT onay isatetinin yeri ve tespit YOOI wuummcenssssssessssissises

0.8. Montaj fabrikasinm/ fabrikalarmin ady/ adlars ve adresi / adresleriz ........coovviinnninnnn
0.9. fmalatg1 temsilcisinin adi ve adresi (VAISZ):: vouevereereriviiriiseessrnicrnsns s
9.7. On cam yrkama

9,7.1. Detayh teknik tanum (fotograflan veya gizimleri dahil): ....covvviniciiniiiie

Agzklaywt rotlar; oo
® Tip tartim isaretleri, bu bilgi dokiman: kapsamina giren arag, aksam veya ayr tglmzk fnite
tiplerinin tarif veya tammlanmas: bakimndan iligkili olmayan karakterler iceriyorsa bu
karakterler belgelerde *?* semboliiyle gosterilmelidir (ornegin: ABC??7123?7).



KISIM 2

ORNEK
Format: A4 (210 x 297 tam)
AT TiP ONAYI BELGESI
Tip Onay Kurulugunun Damgast
Bu belge; son olarak (AB) ......... sayili Yonetmelik” ile degistirildigi sekliyle (AB)1008/2010

Yénetieligine gore ayn teknik tinite olarak on cam silme ve yzkama sisternlerine,

— Tip onaymun @,

— Tip onayt kapsam genisletilmesinin ¥,
— Tip onayinn reddi kararmn®™® |

— Tip onayinm geri ekilme Kararmmn
verilmesi hakkinda bildirimdir.

AT 1ip ODAYL IUMALASL: «.ovcrererreressensesesmssinnn

Kapsam genisletmesi nedeni: .................
BOLUM 1
0.1, Markast (fmalatgimun tieard 81): ... ..cvveeieeieiieruiremseseessseeesereremssecsnssesesssasans
0,2, DI ettt ir e ettt er e e e e E s e s e b e
0.3. Arag tizerinde igaretli ise, tip taniturn gekli @ .oucvnvocueeeec e
0.3.]. BUi§aretill YETE: vveivvveerierreerieesiieeesssnsereessitsastiniesesmnsenssrnanssssasasssnnsinnansessnsns
0.5. TAlateIIn AdL Ve BATESE: -........e.vceeeeveesesseseseees s sr et st s ar b
0.7. AT onay isaretinin yeri ve tespit YONEEIE .oousuueusuessesssmmsmissmmsmssmssse s snsssse s
0.8. Montsj fabrikasimun/ fabrikatarmnin adi/ adlart ve adresi / adresleri: c.o.vevereinini.
0.9. Imalatet temsileisinin adi ve adresi (VASA): ......oovvevevirirnisnnnnieccncin e
BOLUM 2
1. Ek bilgi (uygulanabilir yerlerde): Eklentiye bakuz.
2. Deney vapimasindan sorumlu olan teknik SEIVIS: ....oviivirivinriine e
3. Deney rapomnun AL «.oveeeirieereee e e
4. Deney rapOrUnUn DUIMATASL «.........ev.cseeeereeresessrerbesssensessesmssssinsssbnssnssssssss st
5. Agiklamalar (cgfer varsa):Eklentiye bakuuz,
6. Yer e TR PYUPYPOT O PPIS PO T PRSP LRI
2 Vo | OO O TP PP PRSP PTS LEEREE
3 RO O ST P PP O PSPPI STPR PR CE SRS LRRt
Ekier: Bilgi paketi
Deney Raporu

@ Uygulanmadigr durumlarda siliniz. o
@ Eger tip tamtun gekli bu bilgi dokimamnda kapsanan arag, parga veya ayr teknik birim
tiplerini tommiamakla alakasiz karakterler igeriyorsa, bu karakterler belgelendirme icerisinde
7" semboli ile temsil edilmelidir (Grnedin: ABC?2123?7).



Eklenti
+++- Numaral AT Tip Onay: Belgesine ait

1. Ek bilgi:

L1. Ayn teknik finite tipinin Kisa tanima: ..........oooreeeeerveenes i s st A ebra e et s benbane s e p b erneseenen
1.2. Yikaroa sistemninin detaylt tanimit: ........ovveveervienereeieeseacserernesnens
1.2.1. Meme sayis1:
1.2.2. Meme bagina piiskiirtme deligi sayist: .........c.eccereenns BRI
1.2.3. Yikama hattt hortumlarinin ve bunlarin pompaya ve memelere montajinin tanimi: ...........
1.2.4. Y1kama pOmpasIBn tANMILL «..vevrveseeririiseeressesseessarbisnessensesssasssrmesassesesssssesses
1.2.5. S1v1 depolama kapasitesi (HHE): ....oc.ev.rvrrvrrerrererirsnnrecanns e e
2. Uygun oldugu direksiyon konumu: sol/sag ¥

3. Sistemnin herhangi bir pargast motor bolmesinde konumlanmis olabilir: Evet/hayir®

4, Aym teknik finite: Evrensel/Araca 5zel™®

50 AGIKIEIMALAT «...iiiiii et e e e
6. Ayri teknik finiteleri onaylanmiy arag tiplerinin listesi (uygwlanabilirse): .....ccoooooieiiiinn

T Gygulanmadig: durumlarda siliniz.



KISIM 3
AT Ayn Teknik Unite Tip Onay Igareti

1. AT ayn teknik tinite tip onay: iareti asagidakileri igerir:

1.1. Kiigiik ‘¢’ harfini gevreleyen bir dikdartgen ve takiben Uye Ulkeye ait AT ayn teknik tinite
tip onay1 verilmig aywrt edici numara:

1 Almanya 11 Ingiltere 24 lrlanda
2 Fransa 12 Avusturya 26 Slovenya
3 talya 13 Liiksemburg 27 Slovakya
4 Hollanda 17 Finlandiya 29 Estonya
5 lsveg 18 Danimarka 32 Letonya
6 Belgika 19 Romanya 34 Bulgaristan
7 Macaristan 20 Polonya 36 Litvanya
8 Cek Cumhuriyeti 2] Portekiz 49 GRRY
9 Ispanya 23 Yunanistan 37  Tirkiye
50 Malta

1.2. Dikdértgenin yamnda, bu Yonetmelige veya bu Yonetmelige yapimis en son biyik teknik
defiiklie verilmis olan swa numarasim belirten iki rakamdan sonra gelen, tip onay
numarasinn 4 dncii bolimindeki ‘temel onay numaras:’ bulunur, Halihazirda sita numarast ‘00’
dr.

2. AT ayn teknik tinite tip onay isareti 5n cam yikama sivi depolama haznesine silinmez ve aym
zamanda, araca monte edilmis olsa bile agtkga ve kolayca okunabilir bir gekilde yazilmalidir.

3. AT ayn teknik iinite tip onay1 igaretinin bir Smegi Sekil-1 de gosterilmistir.

Ay teknik iinite AT tip onay1 isareti 5rmegi

feal} ==
00 0046_

Sekil-1

Agiklayict not: AT ayri teknik inite tip onayr 0046 numarasi altinda Hollanda tarafindan
verilmigtir. Ilk iki ‘00" hanesi ayrt teknik dnitenin bu Yonetmeligie gore onaylanmis oldugunu
belirtmektedir,



Ek-3

ON CAM SILME VE YIKAMA SiSTEMLERI ICIN SARTLAR

1. OZEL SARTLAR

L.1. On cam silme sistemi

1,1.1. Her arag, ara¢ ana kumanda anahtan agildiginda, stiriicti tarafindan 6n cam silme sistemini
baglatmek ve durdurmak i¢in gerekli galighrma kumandasini agma pozisyonuna getirmek disnda
bagka bir islem yaplmakstzin galigabilen bir 6n cam silrae sistemi ile donatilmigtr..

1.1.1.1. On cam silme sistemi bir veya daha fazla, kolayca degigtirilebilir silecek stipiirgesine
sahip olan silecek kolunu ibtiva eder.

1.1.2. On cam silme alam, Bk-3, flave 3'tc belirtildigi gibi, A goriig alaninin en az %98’ini
kapsar.

1.1.3, On cam silme alani, Ek-3, llave 3'te belirtildigi gibi, B goriy alanmn en az %80*ini
kapsar.

1.1.4. On cam silme alany, sistem bu Ek’in 2.1.10 ila 2.1.10.3 maddelerinde belitlenen kosullar
altnda ve madde 1.1.5.1%inde belirtilen frekansa uyan bir siipiimme frekansinda galishginda,
madde 1.1.2 ve madde 1,1.3%{in sartlarim kargilar.

1.1.5. On cam silme sistemi en az iki siipiirme frekans (kademe) ayanna sahiptir:

1.1.5.1. Dakikada 10 gevrimden az ve 55 gevrimden gok olmayan bir frekans.

1.1.5.2. Dakikada 45 tam gevrimden az o}mayan bir frekans.

1.1.5.3. En ytksek ve daha diigiik bir siipirme frekans ayari arasindaki fark, en az dakikada 15
gevrimdir.

1.1.5.4. On cam silme sisteminin fastlalt galigmast, 1.1.5.1 ila 1.1.5.3 oaddelerinde belirlenen
sartlara uymak igtn kullandabilir.

1.1.6. Madde 1.1.5 ila madde 1.1.5.3°de belirtilen frekanslar, 2.1.1 ila 2.1.6 maddelerinde ve
madde 2.1.8%inde belirtilen sartlar altinda test edilir.

1.17. Calgtrma kumandasiun kapali pozisyona getitilmesi sonucu on cam silme  sistemi
durduruldugunds, silecek kahwkollart ve silecek siipiirgeleti park konumuna geri déner.

1.1.8. On cam silme sistemi 15 saviye durdurulmaya karg1 dayauabilmelidir.

Yeniden kurmak icin §n cam silicinin kumandasm gahstiomak dignda bagka hareket
gerektirmemesi kaydyla, otomatik devre koruyueu cihazlarinm kullammina 1zin verilir,



1.1.9, Madde 1.1.8’de belirtilen, én cam silme sisteminin durdurulmaya kars dayanabilmesi,
madde 2.1,7°de belirlenmis olan kogullar altinda test edilir.

1.1.10. Eger silecek kolu/kollan veya silecek siipiirgelerinin park pozisyonlan, Ek-3, flave-3"¢
uygun olarak belirlendigi gibi B gorilg alantnin digmda degilse, silecek stipiirgelerinin 6n cam
tizerindeki pozisyonundan kaldinbp, on camm elle temizienmesine izin verccek bir gekilde
sitecek kolunun/kollarinin yerind elle degistirmek mitmktn ofmalidir,

1.1.11. On cam silme sistemi -18 °C ortam sicakliganda kure 6n cam iizerinde, performans
diisiigli olmaksizin iki dakika galigabilir.

1.1.12. On cam silme sisteminin -18 °C swakliktaki performansi, madde 2.1.11'de belirlenmig
olan kosullar altinda test edilir.

1.1.13. On cam silme sisterni, en yitksek frekansta (silme kademesinde) caligtizmda ve arag,
160 km/h veya aracin azami tasanm hizmm % 80°inden hangisi daha az {se ona egit bir nishi
hava hizma marz brakildiginda, hethangi bir verim diglisii olmaksizin madde 1.1.2°deki
sartlant saglamaya devam eder. On camun A gérig alani, madde 2.1.8. ve madde 2.1.9’da uygun
olarak hazirlamr. On camm 8lgii ve sekliyle birlegik aerodinamik etkiler silecek kolu/kollars ve
silecek stiptirgeleri bu kogullar attinda, ayrica madde 2.1.9.1 de gtz Sntinde bulundurularak teyit
edilir, Silecek siiptirgeleri depey boyunca 8n cam {le temas halindedir ve tamammm cam
tizerinden kalkmasina izin verilmez. Silecek siptirgeleri her gevrim igin, madde 1.1.2°de
belirlenmis alan igerisinde 6n cam ile tam temas halinde kalmali, yukar: yanlii ve agagn yonlit
stiptirme boyunca herhangi bir kismi kalkmaya misaade edilmemelidir.

1.2. On cam yikama sistemi

1.2.1. Her arag, ara¢ ana kumanda anahtari agildifinda ¢alisabilen, memelerin tikanmas: ve
gisternin. 2.2.1.1 ila 2.2.1.1.2 maddelerinde belirtilen igleme uygun olarak g:ahf;.tznln'@m
sonucunda olugan yiklere ve basinglara kars: dayanabilecek dzellikte olan bir yikama sisteroi ile
donatilr.

1.2.2. On cam yikama sisteminin performansy, 2.2.1 ila 2.2.5. maddelerine uygun olarak sicaklik
cevrimlerine maruz kalmastyla olumsuz olarak etkilenmemelidir.

1.2.3. On cam yikama sistemi, herhangi bir sizintt izi, herhangi bir boru hattinda sokilme ve
herhangi bir memenin arizas: olmaksizin, normal kogullarda -18 °C ve 80 °C araslw.ortftm
sicakliklarma maruz breakaldigimda, 6n camm hedef alam fizerine stvi pliskfirtebiime kabiliyetine
sahiptir. flave olarak, memeler trkandigtnda sistem, stzinti ve herhangi bir boru hattinda sdkiilme
isateti de gostermez. .

1.2.4. On cam yikama sistemi, 2.2.6 ila 2.2.6.4. maddelerinde belirlenen kosullar altinda, Ek-3,
Tlave 3¢ uygun olarak tammlandig gibi, A gotlis alanmin alanin en az % 60'ms temizlemek igin
yeterli sivi dagrtabilir,

1.2.5. On cam yikama sistemi, yikayicr kumandas vasttasiyla elle g§1x§ﬁnima ygtenegipe
sahiptir, ilave olarak, sistemin galigtmlmas: ve kapatlmast ayrica herhangi diger arag sistemi ile
de eggtdimlii ve birlikte olabilir.

1.2.6. S1vt haznesinin kapasitesi bir litreden az olmamahdir.



2. DENEY ISLEMI
2.1. On cam silme sistemi deney kogullart

2.11. Agagida tammlanan deneyler aksi belirtilmedikge 2.1.2 ila 2.1.5 maddelerinde belirtilen
gartlar altinda yapilir,

2.1.2. Ortam sicakhipt 5 °C ile 40 °C arasmnda olmabdir.

2.1.3. On cam daimi olarak 1slak tutulur.

2.1.4. Elektrikli 6n cam silme sistemi olmast halinde agagrdaki ilave sartlar kargilanir,
2.1.4.1. Biitlin akfiler deneyin baglangicinda tamamen garjhdir.

2.14.2, Motor, eger takiliysa, azami gii¢ ¢ikigmdaki hrzimn % 30°unu gegmeyen bir hizda
calistyor olmalidir. Ancak, zel motor kontrol stratejileri nedeniyle bumun uygulanabilir
olmadi kanitlamrsa, Gtneftin elektrikli hibrid arag olmas) durumunda, motor huzlarini, normal
kullanim kogullar: boyunca galigan bir motorun zaman zaman veya tamamen durmasini, gdz
dntinde bulunduearak gergekei bir senaryo belirlenmelidir. Eger én cam silme sistemi ¢aligan bir
motor olmadan gartlan karsilayabiliyorsa, motorun higbir surette galigmast zorunlu degildir.

2.1.4.3. Kusa huzmeli farlar agrk olmalidir,

2.14.4. Bitin takil 1sitma, havalandwma, buz ve bugu giderici sistemler (arag fizerindeki
konumlarina bakitmaksizin) maksimum elektrik tiketiminde galigtyor olmalidar.

2.1.5. Sikignnlmig hava veya vakum cabigtrmali n cam silme sistemleri, normal galigma igin
imalatg: tarafindan belirlenmis olan motar hizs ve motor yiikii veya en az ve azami akil e
diizeyi ne olursa olsun, 8ngorillen siiplieme frekanslarnda devamh olarak islevini yerine
getirebilmelidir.

21.6. On cam silme sisterminin sipirme sikiiklan, slak bir yizeyde 20 dakikalik ilk
¢aligtrmadan sonra 1.1.5 ila 1.1.5.3 maddelerinde belirlenen gartlara uymahdr.

2.1.7. On cam silecek kollari, 6n cam silme kumandasi azami stiptirme frekanginda iken 15
saniyelik siireyle yarim devir pozisyonunda tutuldugunda madde 1.1.8'deki sartlan kargilar.

2.1.8. Metil alkolle veya esdegeri yag goziicii bir madde ile on cammn biitin dig ylizeyinin yag
almir. Kurutulduktan sonra % 3'ten az ya da % 10°dan fazla olmayan s'm}onyak gzeltisi
uygulantr. Yiizey tekrar kurumaya birakilir ve sonra kuru pamuklu bir bezle silinir.

2.19. Ek-3, Have 4°de belirtilen dzelliklere uygun deney kangum kaplamasi 6n camm dig
yiizeyine her yerinde ayni olacak sekilde uygulanir ve kurumaya birakilsr.

2.1.9.1. On camin dig ylizeyi, madde 2.1.8 ve madde 2.1.9°a uygun olarak hazirlandifh durumda,
8t cam yikama sistemi uygulanabilir deneyler boytmea kullanlabilir.



2.1.10. On cam silme sisteminin silme alany, madde 1.1.4°de dngorildiigi iizere, agagrdaki gibi
belirlenir:

2.1.10.1. On camyn dig yiizeyi, madde 2.1.8 ve madde 2.1.9'a uygun olarak iglem goriir.

2.1.102. Bu Ek’in madde 1.1.2 ve madde 1.1.3’iindeki sartlarn kargilandifin kamtlamak
amaciyla, 6n cam silme sistemi madde 2.1.9.1 dikkate alinarak aligtirilir ve silme alaninm bir izi
yapilir ve Ek-3, flave 3’ uygun olatak beliricnen gérty alanlari A ve B’nin izi ile karsilaghrilir.

2.1.10.3. Teknik servis, madde 1.1.2 ve madde 1.1.3'niin sartlarimn karglandigm kanrtlamak
amactyla alternatif bir deney iglemini (dmegin; sanal deney) uygun bulabilir,

2.1.11. Arag, en az 4 saatlik bir stireyle ~18 + 3 °C’lik bir ortam sicakliginda bulundurulduktan
sonra, bu stcaklhikta madde 1,1.11°de yer alan gartlar karplanur. Arag, madde 2.1.4 ve madde
2.1.5°de belirtilen kogullar altinda galigacak sekilde hazirlanir. Deney boyunca, silme sistemi
normal gekilde galigmali, fakat azami siptimme frekansinda olmalidir. Silme alam izlenmek
zorunda degildir.

2.2, On cam yikama sistemi deney kogullan

2.2.1. Deney No 1: On cam yikara sistemi suyla tamamen doldurulur, tam olarak kullantma
hazir hale getirilir ve en az 4 saatlik stire igin 20 % 2°C"lik ortam sicakhiginda yerlestirilir. Su, bu
sicaklikta sabit tutulur.

2.2.1.1. Bitiin memeler trkamr ve on cam ykama kontrolt her biri en az il saniye siirecek
sekilde dakikada altr defa olmak tzerc gahgturilr,

2.2.1.1.1. Bger én cam yikama sistemi siiriiciiniin kas giici ile tabrik ediliyorsa elle galigan
pompa. olmasi durumunda uygulanan kuvvet 11,0 - 13,5 daN arasinda olur. Ayakla ¢aligan
pompa olmast durummunda uygulanan kuvvet 40,0 - 44,5 daN arasinda olur.

2.2.1.1.2. Elektrikli pompa olmast halinde depey gerilimi, anma geriliminden daha az olmamals
ve anma geriliminin 2 volttan fazlastni agmamalidur.

2.2.1.2, Deney sonunda &n cam ykama sisteminin performanst, 1.2.3 maddesine uygun
olmalidir.

2.2.2. Deney No 2: On cam yrkama sistemi suyla tamamen doldutulur, tam olarak kullairma
hazir hale getirilir ve en az 4 saatlik siire igin ~18 & 3 °C°lik bir ortam sicakhifnda yerlestirilir.
Su, bu sicaklrkta sabit tutulmak zorunda degildir.

2.2.2.1. On cam yikaroa kumandasi, madde 2.2.1.1.1 ve madde 2.2.1.1.2°ye uygun olarak her bii
en az fi¢ saniye silrecek sekilde dakikada alt defa olmak fizere galigthr. Sonra sistem buz
tamamen eriyene kadar 20 + 2°C’lik bir ortam stcakliginda yerlegtirilir. Su, bu sicaklikta sabit
tutulmak zorunda degildir. On cam yikama sisteminin performansi, sistem madde 2.2.1.1 ve
madde 2.2.1.2"ye uygun sekilde alistirilarak dogrulanr.



2.2.3. Deney No 3: Diigitk sieaklik devri (dgngiisti) deneyi

2.23.1. On cam yikama sistemi suyla tamamen doldurulur, tam olarak kullamma hazir hale
getirilir ve yikama sistemindeki biitin suyun donmasi igin en az 4 saatlik siireyle -18 + 3 °C’lik
bir ortam sicaklina yerlestirilir. Sonra sistem buz tamamen eriyene kadar, herhangi bit
durumda 4 saatten fazla olmamak kaydiyla, 20 + 2 °C’lik bir ortam sicakhgina yerlestitilir, Bu
donma/erime devri alti defa tekrarlanir. Bn sonunda, n cam yikama sistemi 20 * 2 °C’lik bir
ortam sicakhiina yerlestirildiginde ve su bu sicakhikta sabit tutulmak zorunda olmamakla
beraber, buz tamamen eridiginde, 6n cam yikama sisteminin performanss, sistern madde 2.2.1.1
ve madde 2.2.1.2’ye uygun gekilde ¢aligtirdarak dogrulanr,

2.2.32, On cam yikama sistemi; sertligi 205 mg/l (Ca)'den fazla olmayan suda ¢oziilen % 50'lik
metanol veya alternatif olarak isopropil alkol ¢8zeltisini ihtiva cden diigitk stcakliktaki s ile
tamamen doldurulur ve tam olarak kullanima hazir hale getirilir. Sistem en az 4 saatlik stireyle -
18 + 3 °C'lik bir ortam sicakhigina yerlegtirilir. Su, bu sicaklikta sabit tutulmak zorunda degildir.
Sonra 6n cam yikama sisteminin performans, sistem madde 2.2.1.1 ve madde 2.2.1.2°ye uygun
gekilde ¢aligtinlarak dogrulanir.

2.2.4. Deney No 4: Yitksek sicakhbk devri (déngtisil) deneyi

2.2.4.1. On cam yikatna sisteminin hethangi bir pargast motor bslimiine yerlestirilmis ise, sistern
suyla tamamen doldurulur, tam olarak kullanima hazir hale getirilir ve en az 8 saatlik sireyle 80
% 3°C’lik ortam sicakhinda birakalir. Su, bu sicaklikta sabit tutuimak zorunda defildir. Sonta én
cam yikama sisteminin performansi, sistem madde 2.2.1.1 ve madde 2.2.1.2°ye uygun sekilde
caligtirilarak dogrulanir.

2.2.4.2. On cam yikama sisteminin hig bir pargasi motor béliimtine yerlestiriimenis ise, sister
suyla tamamen doldurulur, tam olarak kullanima hazir hale getirilir ve en az 8 saatlik stireyle 80
+ 3°C’lik ortam sicaklifinda burakalir. Su, bu sicaklikta sabit tutulmak zorunda degildir. Daha
sonra(akabinde) sistem, 20 = 2°C” lik bir ortam sicakhgwa yerlestirilir. Suyun steaklif sabit
tutulduunda, 5n cam yikama sisteminin performansy, sistem madde 2.2.1,1 ve madde 2.2.1.2°ye
uygun sekilde caligtinlarak dogrulamr. Bundan sonra, sistem suyla tamamen doldurulur, tam
olarak kullansma hazir hale getirili ve en az 8 saatlik sireyle 60 x 3° C’lik ortam swakhgi_nda
birakii. Su, bu sicaklikta sabit tutulmak zorunda degildir. On cam yikama sisteminin
performansy, sistem madde 2.2.1.1 ve madde 2.2.1.2°ye uygun sekilde galigtirilatak dogrulanur,
Alternatif olarak imaJatgs, 6n cam yikama sisteminin madde 2.2.4.1'de belirlenmis olan kogullar
altinda deneye tabi tutulmasin talep edebilir.

29.5. Madde 2.2.1 ila madde 2.2.4.2'de belirlenmis olan &n cam yikama deneyleri ayni 6n cam
yikama sisterni fizerinde sirayla uygulanir. Sistem, AT Tip Onayt istenen bir arag tipine taklldt@{
gibi veya ayn olarak deneye tabi tutulabilir. Ayn teknik {inite igin AT Tip Onay istenmesi
durumunda sistem ayn olarak test edilir.

2.2.6. Deney No 5: On cam yikama sistemi yeterlilik deneyt
226.1. On cam ykama sistewi suyla tamamen doldurulur, tam olarek kullanmme hasr hale

getirilir, Arag sabit konumda ve kayda defer riizgar etkisi olmadan xlneme/memeler, efer
mitmkiinse, 0 cam dis yilzintn yikanacak bilgesine dogru yénlenecek sekilde ayarlantr.



2.2.6.2. On camin dis yiizeyi, madde 2.1.8. ve madde 2.1.9°unda Sngdrilen gekilde igleme tabi
tutulyr,

2.2.63. On cam ykama sistemi, madde 22.1.1.1 ve madde 2.2.11.2'si dikkate slmarak,
imalatgunin talimatlarna gore galbistnbr. Deneyin toplam stresi, azami siipiimme frekausinda
¢altgan 6n cam silme sisteminin, otomatik cahgmasmin 10 tam gevrimini gegmez.

2.2.6.4. Bu Ekin madde 1.2.4*inde belirtilen sartlarnn kargilandifmt kanitlamak amaciyla, ilgili
temizlenmi alannin bir izi yapihie ve Ek-3, llave 3'e uygun olarak belirlenen A gdrlls alamnn
bir iz ile kargilagtnhr. Sartlann kargtlandiih gzlemei icin agikea ortada ise, izlerin hazitlanmast
gerekli degildir.

2.2.7. Madde 2.2.6 ila madde 2.2.6.4'de belirlenmig olan deneyler daima, onaylanmug sym bir

teknik initenin arag {izerine takilmig oldugu durumda bile AT Tip Onay istenen arag tipi
{izerinde uygulantr.

Tlave 1
R-noktasi vcya oturma referans noktasmin dofrulamast igin iglem

R-qnl.ctam veya oturma referans noktas, BM/AEK Regillasyonu 17, Ek-3’iiniin igerisinde
belirtilen hitkiimlere uygun olarak tespit edilir.

Tlave 2
Ug boyuthu referans sistemde esas referans isaretlerinin belirlenmest iglemi
Cizimlerdeki esas referans isaretleri ve bunlatm gergek arag {izerindeki pozisyonlar arasmdaki

boyutsal jliskiler, BM/AEK Regiilasyonu 125, Ek-4’intin igerisinde belirtilen hilkiimlere uygun
olarak tespit edilir.

flave 3
Araglarm dn camlarida gorii alantarmm belirlenmesi iglemi

A ve B goris alantan, BM/AEK Regilasyonu 43, Ek-18'inin icerisinde belirtlen hikimlere
uygun olarak tespit edilir,



ilave 4

On cam silme ve ytkama sistemlerinin deneyleri icin deney karigim bzellikleri

1. Ek-3, madde 2.1.9'da deginilmis olan deney karigim: asafidakileri icetir:
1.1. Sertligi 205 mp/l (Ca)y=>den 3z olan su: Hacmen % 92,5,

1.2. Sulu doymus tuz (sodyum klortr), ¢ézelti: Hacmen % 5,0,

1.3. Asajndaki 1.3.1 ila 1,3.2.6 maddelerindeki 6zelliklere uygun toz: Hacmen % 2,3,
1.3.1. Toz analiz dencyinin dzellikleri;

1.3.1.1, Kitle olarak % 68 % 1 SiO;,

1.3.1.2. Kiitle olarak % 4 & 1 Fe;0;,

1.3.1.3. Kiitle olarak % 16 + 1 ALOs,

1.3.1.4, Kitle olarak % 3 = 1 CaO,

1.3.1.5. Kiitle olarak % 1,0 + 0,5 MgO,

1.3.1.6, Kiitle olarak % 4 + 1 alkali metal,

1.3.1.7. Kiitle olarak % 2,5 + 0,5 1s1tma kayb1.

1.3.2. Kaba dereceli toz igerisindeki pargacik boyutlu daftlmum dzellikler:
1.3.2.1. 0~ 5 yum pargacik boyutunun % 12 + 2’si,

1.3.2.2. 5= 10 pm pargacik boyutunun % 12 + 3’1,

1.3.2.3. 10 - 20 pm pargacik boyutunun % 14 + 3’4,

1.3.24. 20 - 40 um pargacik boyutunun % 23 + 34,

1.3.2.5. 40 - 80 pm pargacik boyutmun % 30 + 3°(,

1.3.2.6. 80 — 200 pm pargacik boyutunun % 9 = 3°1.
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